Zwiekszona
wszechstronnos¢

Pozyskasz wiecej danych w jeden
dzien - platforma umozliwia
skanowanie w réznych warunkach
oswietleniowych i przy réznych
predkosciach pojazdow - wiekszy
zakres dynamiczny osiggnieto dzieki
duzemu stosunkowi sensor - piksel
oraz podwojnym czujnikom Swiatta.
Fotogrametria i jakos¢ obrazu zostata
poprawiona dzieki zwiekszonej
rozdzielczosci kamery bocznej
wynoszacej 12 MPx i wbudowanej
kompres;ji JPEG.

7.4 HEXAGON

e

Leica Pegasus:Two Ultimate
System do skanowania
kinematycznego

Digitalizacja miast

Digitalizacja infrastruktury miejskiej,
planowanie i zasoby to podstawa
Smart City, a Pegasus:Two Ultimate
umozliwi rozwéj Twojej firmy

i zdolno$¢ oferowania najlepszych
rozwigzan dla tego rynku. Obrazy
panoramiczne 360° skalibrowane
na cyfrowe chmury punktéw

w przysztosci utatwig dostarczanie
danych dzieki pojazdom
autonomicznym.

- when it has to be right

Wiecej danych, szybciej

Wiecej portow rozszerzen dla
sensoréw to dodatkowe mozliwosci
skanowania miast i ich infrastruktury.
Oszczednosc¢ czasu zwieksza
dodatkowo wymienny twardy dysk,
umozliwiajacy uzytkownikowi
zapisywanie danych bezposrednio na
wyjmowanym dysku i bezproblemowe
jego podtaczenie do dowolnego
komputera lub serwera za pomoca
ztgcza USB 3.0.

eLca
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Leica Pegasus:Two Ultimate - specyfikacje produktu

KAMERY DO SKANOWANIA OTOCZENIA | NAWIERZCHNI

llo$¢ kamer 4 wbudowane kamery, opcjonalnie 1 lub 2
dodatkowe konfigurowalne kamery
zewnetrzne

Matryca CMOS 12 MPx (4000 x 3000), wysoka czutos¢

Rozmiar piksela 3,45 pm

Maksymalna ilos¢ klatek na sekunde 8,6 klatek na sekunde na kamere, daje to
maks. 825 MPx na sekunde (skanowanie,
kompresowanie, zapis)

Obiektyw 12 mm

Pokrycie Pole widzenia 61° x 47°

KAMERA SFERYCZNA 360°

llo$¢ kamer 2 podwdjne kamery typu rybie oko

Matryca System panoramicznej kamery 24 MPx
(2 x 12 MPx)

Rozmiar piksela 3,45 pm

Pokrycie Pole widzenia 360° x 167° z jedna linig

taczenia, daje to pokrycie 98% petnej sfery

SKANER

Prosze zapoznac sie z danymi technicznymi dostarczanymi przez producenta skanera

KOMPUTER STERUJACY

Komputer z wielordzeniowym procesorem, niski pobor mocy, 2 dodatkowe porty do
podtaczenia kamery do skanowania nawierzchni lub dodatkowych kamer bocznych,

wyjmowany dysk twardy 1 TB z interfejsem USB 3.0, port synchronizacyjny dla wyjs¢
PPS / NMEA / DMI.

Potaczenia przez USB, Ethernet i bezprzewodowe mozliwe sg przez system baterii.

OPCJONALNE AKCESORIA

Odometr

1000 impulséw na obrét, IP67, znacznik czasowy zintegrowany z danymi
pochodzacymi z odometru (obstuga przez kontroler GNSS). Przetwarzanie danych
z odometru jest zintegrowane z oprogramowaniem filtrujgcym Kalman do obliczen
trajektorii. Obstuga kot o réznych rozmiarach.

Platforma obrotowa .
Dostepna jest opcjonalna platforma obrotowa, umozliwia alternatywne ustawienie
skanera lub profilera zachowujgc jednoczesnie geometrie kamery.

ZASILANIE
Waga 34,8 kg
Wymiary 65 x 32 x37cm

SRODOWISKO PRACY

Temperatura pracy 0°C do + 40°C, bez kondensacji
Klasa odpornos¢ IP52, z wytaczeniem
skanera.

Prosze zapoznac sie z dokumentacja skanera.

Temperatura przechowywania - 20°C do + 50°C, bez kondensacji

TYPOWA DOKEADNOSC*
Doktadnos$¢ pozioma 0,020 m RMS
Doktadnos¢ pionowa 0,015 m RMS

Warunki Bez punktéw kontrolnych, czyste niebo

WYDAJNOSC*

Produkcja danych na projekt
(skompresowane)

129 GB/h lub 3,3 GB/km (szacunkowo)

Wsparcie techniczne mozliwe jest przez interfejs zdalny.

WYDAJNOSC SYSTEMU BATERII (LITOWO-JONOWA)

Typowy czas pracy

Napigcie wejsciowe AC

Moc pradu zmiennego
(cykl tadowania)

Wejsciowy prad zmienny
Czas do catkowitego natadowania
Wyjscie pradu statego

Wato / ampero - godziny

ODBIORNIK GNSS/IMU/SPAN

9 h, wersja z profilerem; 13 h, wersja ze
skanerem

min. 100 do maks. 240 V AC
Maks. 350 W

50/60 Hz

Maks. 11 h rozpoczynajac od 0 %
21-29V

2685 watogodzin / 104 amperogodziny

Obstuguje trzy pasma - L, SBAS, QZSS dla konstelacji GPS, GLONASS, Galileo oraz
BeiDou, obstuga jednej i dwoch anten, odometru, poziom taktyczny - brak ograniczen

ITAR, niski szum FOG IMU.
Czestotliwos¢

MTBF

Gyro bias in-run stability

Gyro bias offset

Katowy Gyro random walk
Wspotczynnik skali zyroskopu
Zakres zyroskopu

Btad akcelerometru

Wspotczynnik skali akcelerometru

Zakres akcelerometru

Doktadnos¢ wyznaczania pozycji
po 10 sek. przerwy w pracy

200 Hz

35000 h

0,75 * stopien/h
0,75 stopnia/h

0,1 stopnia/Nh

300 ppm

450 * stopier/s

1mg

300 pmm

5+g

0,02 m RMS w poziomie; 0,02 m RMS

w pionie, 0,008 stoEnia RMS pochylenie/
nachylenie; kierunek 0,013 stopnia RMS.

* Jedli nie podano, to nalezy przyjac iz specyfikacje dotyczg Leica Pegasus:Two z profilerem
ZF9012 oraz iMAR FSAS IMU. Dane techniczne mogg ulec zmianie bez powiadomienia.

llustracje, opisy i dane techniczne nie sg wigzace. Wszystkie prawa zastrzezone.
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Dane wytworzone po post proces-
singu (obrazy i chmury punktéw)
OPCJE EKSPORTU*

Obrazy

Chmura punktow

WARUNKI TESTU DOKEADNOSCI*
Czestotliwosc skanera
Odlegtos¢ obrazowa

Szybkos¢ jazdy

Konfiguracja systemu

Skaner laserowy

Maks. dtugosc linii bazowej

POWTARZALNOSC*

180 GB/h lub 4,5 GB/km (szacunkowo)

JPEG oraz ASCIl do opracowan
fotogrametrycznych

Format binarny LAS 1.2. X,Y,Z, natezenie,
wartosci RGB

Kolorowanie na podstawie zdjec¢ z kamery
Format punktéw Hexagon, Recap, E57

1 000 000 punktéw na sekunde

3m

40 km/h

Brak sensora kotowego, brak dwdch anten
ZF 9012

3,2 km

Pomiary wykonano w terenie bez zaktdcen sygnatu, GPS+GLONASS, rdznicowanie faz.
Punkty zostaty pomierzone recznie w chmurze punktoéw. Pierscieri zawierajgcy

26 punktoéw kontrolnych zostat zeskanowany 4 razy, w sumie wykonano 104
obserwacje. Punkty kontrolne zostaty pomierzone za pomoca tachimetru i niwelatora.
Wynikowy btad sredni dla X, Y, Z wynidst -0,004; -0,004; 0,001 metra, @ wynikowe
odchylenie standardowe dla X, Y, Z wyniosto 0,011; 0,012; 0,008 metra.

PLATFORMA SENSOROWA
Waga
Wymiary

Wymiary z walizkg transportowg

- when it has to be right

51 kg (bez walizki), 86 kg (z walizka)
60 x 76 x 68 cm, wersja z profilerem
60 x 79 x 76 cm, Leica ScanStation
P20,P40,P50

68 x 68 x 65 cm
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