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LEGENDA

1 Te typy mozna tworzy¢ za pomocg metod najlepszego dopasowania

2 Zgodnie ze stanem w bazie danych, nie mozna modyfikowac

3 Dostepne, jesli licencjonowana kopia CloudWorx jest zainstalowana na tym samym komputerze

f Te typy moga korzystac z tabel katalogowych

4 Brak mozliwosci edycji rozmiaru przez rozcigganie. Dostepne, jesli posiadasz licencje na Cyclone PUBLISHER Pro lub Cyclone JetStream
PUBLISHER

5 Wymagana licencja na TruView Enterprise lub TruView Cloud

6 Chmury punktéw poddane taczeniu sg importowane jako ujednolicona chmura punktéw, niedokorczone tgczenia chmur punktéw sg
importowane jako osobne skany do pdzZniejszego potgczenia

7 Wymagana licencja na Cyclone JetStream PUBLISHER

8 Niedostepne w Cyclone REGISTER 360

9 Nie obstuguje danych nieustrukturyzowanych

10 Nieobstugiwane w Cyclone FIELDWORX

* Wymagana licencja na Cyclone PUBLISHER lub Cyclone PUBLISHER Pro

x Wymagana licencja na Cyclone JetStream PUBLISHER lub Cyclone PUBLISHER Pro

T

Wymagana licencja na Cyclone PUBLISHER Pro

N Dotfaczone bezptatnie do licencji na Cyclone REGISTER 360 (edycja BLK)




Specyfikacje techniczne Leica Cyclone

NARZEDZIA DO tACZENIA, WIZUALIZAC)I,
MODELOWANIA | ZAPYTAN
Obstuga duzych projektéw

FIELDWORX

FIELD 360

BASIC

REGISTER 360 REGISTER 360

(Edycja BLK)

*

REGISTER

MODEL

SURVEY

Bezptatny
VIEWER

.

Zoptymalizowane dla tabletow

Nawigacja dotykowa, przesuwanie, powigkszanie

Eksplorator projektow i stanowiska

Sterowanie skanowaniem

LR R R4

Izolacja obiektu do wskazania (punkt i cel)

* | | o o

tatwe dodawanie / usuwanie punktéw kontrolnych
i tarcz

Zoptymalizowany dla smartfonow

Nawigacja 3D, przesuwanie, zoom, obrét

Obstuga myszy 3D

Szybki film

Tryb widoku panoramicznego (punkty)

Tryb widoku panoramicznego (obraz)

LR R R R 4

LR R R R4

LR R N N 2

Dopasowanie do trybu widoku powierzchni

Szybki widok ortograficzny

* | (o |

Poziom szczeg6towosci (LOD) chmury punktéw do
szybkiej wizualizadji

ok

Poziom szczeg6towosci (LOD) modelu do szybkiej
wizualizadji

Rozrzedzanie chmury punktéw (co n-ty punkt)

Wybér pozioméw gestosci chmury punktow

**

Szybkie pokazywanie/ukrywanie chmur punktow

**

Przegladanie zobrazowari HDR

*

L 4

Przetyczanie widocznosci

Stanowiska

Etykiety stanowisk

Powiazania

GeoTagi

* | (o |

*|o o |

* | (o |

* | o (o |

* | (o |0

Dioda sterowania

‘AR AR AR AR 4

‘AR ARARARd

Opcje wyswietlania chmur punktéw z naktadaniem k

olorow

Mapowanie z uzyciem natezenia

.

&k

Skala szarosci

.

¥

Mapowanie kolorami ze zdjecia

*x

Podczerwien

* | o[ |

* o o |

* || |

* | |[e |0

* || |

*x

Mapowanie kolorami wzgledem wysokosci

>
N

*>

* | | o o

* | | o o

Kolorowanie chmur punktéw na stanowisko

>

*

Kolorowanie chmur punktéw na grupe skanow

Gradient tta

*E

Reczne mapowanie zewnetrznych cyfrowych zdjec na
chmury punktow (teksturowanie szescianu, nie panorama)

Tworzenie panoram ze zdje¢ potaczonych w szescian
(cube)

taczenie wielu obrazéw

Naktadanie tekstury na chmury punktow

Szesdcian ograniczajacy (Limit Box) umozliwiajacy efek-
tywne wyswietlanie i oddziatywanie na wybrane obszary

Limit Box Manager do zarzadzania wieloma szescianami
ograniczajgcymi

Szybkie przekroje (QuickSlice)

Kontrola doktadnosci Szybkich Przekrojow

Przekroje wzdtuz osi X, Y oraz Z

Kolorowanie chmur punktéw wzgledem stanowiska

* o ||

TruSlicer

Przekroje wzdtuz osi X, Y oraz Z

Kolorowanie chmur punktéw wzgledem stanowiska

Wpasowanie szescianu ograniczajgcego w wybrany
obszar

Manager i narzedzia przekrojow

Automatyczne grupowanie skanow

Wizualizacja powigzan grup skandw

Wyswietlanie wielu stanowisk i grup skanow w jednym
oknie

Globalne taczenie wielu skanéw




Specyfikacje techniczne Leica Cyclone

NARZEDZIA DO £ACZENIA, WIZUALIZAC)I, FIELDWORX  FIELD 360 BASIC  REGISTER 360 REGISTER 360 REGISTER MODEL SURVEY Bezptatny
(Edycja BLK) VIEWER

MODELOWANIA | ZAPYTAN

Geo-referencja / taczenie skanow

taczenie skandw na punkty kontrolne .
Geometryczna orientacja grup skanéw
taczenie skanéw metoda chmura-do-chmury .
Automatyczne taczenie skanow .
Funkcja Smart Align do automatycznego dopasowania

Wizualne dopasowanie rowniez pochylonych skanéw 3
Wizualne dopasowanie grup skanow
Automatyczna orientacja do wizualnego dopasowania .
Automatyczne taczenie skanéw z uzyciem tarcz biato -
czarnych

Automatyczne taczenie skandw z uzyciem tarcz kulistych . . .
Opcjonalne ustalanie priorytetéw podczas taczenia
chmur z uzyciem tarcz metoda chmura - do - chmury
Automatyczne taczenie skanéw po Sitemap . .
Automatyczne taczenie skanéw na podstawie danych
VIS ze skanera RTC360

Zamykanie oczka danych BLK2GO

taczenie projektow

Edycja opiséw / nazw tarcz 3
Wyswietlanie stanowisk skanera 3 .
Sledzenie potozenia skanera w czasie rzeczywistym .
Ujednolicanie chmur punktéw . 3
Proste projektowanie i rysowanie w 2D

LR R R R S R 2
LR R SR R R R4
* || oo o o o

* o oo
AR ARARd
>

Wstawianie modelowanych obiektéw / geometrii
Powielanie i edycja modelowanych obiektow
Edycja ptaszczyzn
Do kwadratu lub prostokata
Tworzenie/wypetnianie otworu .
Definiowanie doktadnosci wpasowania modelu . . 3
Rozrost powierzchni

* o | o

>
>

Ptaszczyzna . . .

Walec 3 * 3

Kula . 3
Wpasowanie gtadkich powierzchni w celu usuniecia
odstajgcych punktow
Automatyczne modelowanie rurociggu z kolankami .
Virtual Surveyor™ do przypisywania kodow obiektow
pomiarowych do punktow
Siatki
Tworzenie (proste, ztozone, TIN) . .
Inteligentne rozrzedzanie . 3
Rozrzedzanie na podstawie okreslonego przez
Uzytkownika odstepu siatki
Obstuga tamanych i linii krawedziowych
Usuwanie i dodawanie elementow
Wypetnianie otwordow
Generowanie warstwic z siatek

* | o (o |
* | (o |

Czyszczenie skanow

Czyszczenie jednego skanu
Czyszczenie grup skanow
Czyszczenie na przekroju SiteMap
Obstuga czyszczenia podwojnych skanow .
Wykrywanie przemieszczonych obiektow
Czyszczenie gtadkich powierzchni 3
Odchylenie od powierzchni
Warstwice nasypu/wykopu . .
Zapis tabeli odstepow w pliku siatki Uzytkownika 3 *
Punkty na siatce Uzytkownika . .
Tworzenie przekrojow poprzecznych w chmurach punktéw wzdtuz osi

* | o | o o | o
LR R R R R 2

Manager osiowania/stanowisk 3 .
Tworzenie linii na stanowisku ¢ ¢
Tworzenie punktéw COGO, linii nieciggtosci i linii
przekrojow poprzecznych

Tworzenie profili, rzutow i przekrojow . .




Specyfikacje techniczne Leica Cyclone

NARZEDZIA DO £ACZENIA, WIZUALIZAC)I, FIELDWORX  FIELD 360 BASIC  REGISTER 360 REGISTER 360 REGISTER MODEL SURVEY Bezptatny

MODELOWANIA | ZAPYTAN (ECVCialEERY VIEWER

Import osiowania LandXML . .

Tworzenie, zapisywanie, wczytywanie szablonow
stanowisk

Okno do wyswietlania obiektéw na drugim planie . .

Wyodrebnianie orto obrazéw . . . . . 3 3

Definiowane przez uzytkownika parametry kontroli doktadnosci powigzan stanowisk

Kolorowanie . 3 .

Optymalizacja z uzyciem grafiki dla uzytkownikow

h e . . *
nieodrdzniajgcych koloréw

Opis przekrojow wzgledem osi . 3 . . *5x

Dopasowanie krawedzi szablonu do krzywej
(np. krawezniki, linie sptywu)

Pomiar i wymiarowanie chmur punktow oraz modeli

Proste / zaawansowane opcje pomiaru .

Odlegtosc¢ skosna .

Przyrosty odlegtosci - AX, AY, AZ

Objetosc¢ obiektéw geometrycznych

* | o (o |
>
>
o oo |
* | o (o |

Obszar (prostokat)

Obszar (wielobok) .

L 4

Przeswity pionowe i poziome ¢

Pomiar kata . .

Kat do poziomu

Kat do pionu

Kat miedzy ptaszczyznami lub liniami srodkowymi

* | o (o |
*>
* || |

Objetos¢ wykopu/nasypu

Suma dtugosci rurociggow

Automatyczna wizualna kontrola kolizji

LR SR R R R R

Wizualizacja pomiaréw Cyclone FIELD 360 . .

Wpasowanie katalogowych elementow stalowych
i walcowych

Wstawianie elementéw rur z katalogéw (reduktor,
kolanko, gataz, ramie, zawor)

Tryb rurociggéw do dodawania grubosci izolacji, numeru
linii, specyfikadji, symboli (SKEY)

Wprowadzenie parametréow obiektu do utworzenia . . . .

Tworzenie i zarzadzanie adnotacjami obiektéw 3 . 3 .

Zapis do plikéw ASCIl kodéw obiektoéw, opisanych wierz-
chotkoéw i kul

Generowanie rysunkéw 2D z modeli 3D 3 .

Rysowanie pomocnicze 3D . . .

Symulacja skanera . . * .

Narzedzia UCS

Obstuga wielu uktadéw wspdtrzednych 3 . 3 * . .

Tworzenie UCS wzgledem Scian . .

Tworzenie UCS wzgledem naroznika pomieszczenia . .

Ustawienie wspdtrzednych XYZ na podstawie
wskazania punktu

Przypisywanie koloru i tekstury do obiektow . . . . o

Warstwy

Tworzenie warstw .

Zarzadzanie warstwami . *x

Zapis/odczyt punktow widokowych . s

* o o o
LR AR R4

Grupowanie obiektéw

Rodzaje geometrii, ktére mozna tworzy¢ w oprogramowaniu:

Ptaska tarcza HDS . .

Tarcza kulista HDS' 3 3 .

Tarcze czarno-biate . . . .

* | |[o |

Pfaszczyzna!

Ptaszczyzna o zadanej grubosci

Prostopadtoscian i

Naroznik'

Ksztattowniki stalowe !T( np. dwuteownik)

walec't

Kula'T

* | | o o
LR AR R R R N 2

Wierzchotek




Specyfikacje techniczne Leica Cyclone

NARZEDZIA DO tACZENIA, WIZUALIZAC)I,
MODELOWANIA | ZAPYTAN

Linia

FIELDWORX

FIELD 360

BASIC

REGISTER 360 REGISTER 360

(Edycja BLK)

REGISTER

MODEL

SURVEY

Bezptatny
VIEWER

Kolanko'T, kolanko zwezkoweT

Stozek

Torust

Ztgczka redukcyjna (mimosrodowa, wspdtsrodkowa il

Kryza (zaslepiona, zwezona }T

Trojnikt

Zawé6rt

tamana, wielokat

Prostokat, kwadrat

tuk, koto

Elipsa

Krzywa spline trzeciego stopnia

Punkt obserwacyjny kamery

*®

Punkt obserwacyjny kamery (wysokosc)

*x

Spiczasty (balistyczny) stozek

Oswietlenie obiektow

* | o o |o o o o e e o 0|0 e o e o

* oo oo | oo

**

Zapis pliku AVI lub sekwencji obrazéw do animacji z
Jlotu ptaka”

Sprawdzenie wysokosci

Modelowanie rur

Wyodrebnianie czarno-biatych tarcz

Wyznaczanie prostych normalnych

Skrypty

Cofanie / ponawianie operacji w ramach przegladu i optymalizacji

Tworzenie SiteMap

taczenie skanéw na punkty kontrolne

Optymalizagja

Tworzenie / edycja tarcz

Tworzenie / edycja GeoTagdw

Tworzenie / edycja obiektow

Usuwanie stanowisk

LR R SR R R R 4

* o |0 o (o oo

Tworzenie / usuwanie / modyfikacja powigzan
TRUSPACE/KEYPLAN/SITEMAP/MAPA

Biblioteka modeli

FIELDWORX

FIELD 360

BASIC

.

REGISTER 360
(Edycja BLK)

.
REGISTER 360

REGISTER

MODEL

SURVEY

Bezptatny
VIEWER

Automatyczne wyszukiwanie rur

Automatyczne generowanie ptaszczyzn

ModelSpace inwentaryzacji

* || |

Geotagowanie

Geotagowanie w terenie

Tworzenie Geotagéw

Etykiety dla tarcz

Ptaskosc¢ podtogi / spoziomowanie podtogi

Raporty na temat t3czenia skanow

Konfigurowalny raport na temat taczenia skandw

Podstawowy raport na temat tgczenia skanow

Otwieranie/przegladanie KeyPlan

Tworzenie SiteMap

Tworzenie map na podstawie mapy Slippy
OpenStreetMap (widok z satelity lub mapy ulic)

Lokalizacja stanowisk z GPS na mapie satelitarnej

Tworzenie hipertaczy i SiteMap

Edycja hyperlinkéw w SiteMap

Tworzenie KeyPlan

*®

Edycja KeyPlan

*x

Otwieranie TruSpace

Wyodrebnienie tarcz w TruSpace

Pomiary w TruSpace

Przegladanie wielu obrazéw w TruSpace

* o | |o o o

LR R SR R R 2

* o | |o o o

Zmiana mapowania koloréw (RGB, natezenie, skala
szarosci, podczerwien)

Odczyt temperatury na widoku w podczerwieni

Otwieranie widoku ModelSpace w TruSpace

Publikacja TruView z KeyPlan

*E

*E

**




Specyfikacje techniczne Leica Cyclone

TRUSPACE/KEYPLAN/SITEMAP/MAPA FIELDWORX  FIELD 360 BASIC  REGISTER 360 REGISTER 360 REGISTER MODEL SURVEY Bezptatny
(Edycja BLK) VIEWER

Sync view - TruSpace na ModelSpace

Szescian ograniczajacy z TruSpace do ModelSpace

Wczytywanie punktéw wewnatrz wskazanego obszaru .

Tworzenie planéw i modeli pigter .

IMPORT DANYCH FIELDWORX ~ FIELD 360 BASIC  REGISTER 360 REGISTER 360 REGISTER MODEL SURVEY Bezptatny
(Edycja BLK) &

A_SCII (XYZ, SVY, PTS, PTX (stopy i metry), TXT, format R Tylko PTX . R . o3

niestandardowy)

Plik kontrolny w formacie TXT * . . .

Plik kontrolny w formacie CSV .

PTZ, PTG, PTB . Tylko PTG . . . o3

Format Cyclone Object Exchange (COE) (z AutoCAD, R . R . o3

MicroStation, przez transfer danych COE)

SCAN, SC2 o3

ZFS, ZFC, ZFPR) . . o3

BMP, TIFF, JPEG, PNG . . . o3

Import i automatyczne wpasowanie grupy obrazéow R . R . R .

(obstuga iSTAR, Nodal Ninja, Spheron)

Ponowny zbiorczy import edytowanych zdjec

panoranricznych X ’ ! ! * ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢

LandXML . . . o3

SIMA . * *

Optech: ixf . .

FARO: fls, fws, frp . * *

RIEGL: rsp, 3dd . .

LAS (stopy i metry) . . . *3

RCP* . o . .

Import wybranych stanowisk z E57, PTX i PTG (jesli . . . . .

znajduja sie w pliku)

Plik archiwum Cyclone REGISTER 360 (RAF) .

Import wersji taczenia skanéw w Cyclone REGISTER 360 .

Import pliku RAF bedacego archiwum Cyclone REGISTER . R

360 (edycja BLK)

Import projektow Cyclone REGISTER 360 6 . o6 6

Import danych zebranych przez skaner ScanStation C10 * . . o3

Import danych pozyskanych za pomoca skanerow R R . R . o3

ScanStation P15/P16/P20/P30/P40/P50

Przesytanie danych w czasie rzeczywistym ze skanerow R

ScanStation P30/P40/P50

Import danych zebranych przez skanery Pegasus . . . .

Import danych zebranych przez skanery Pegasus: Two ‘ R A

Ultimate

Bezposredni import przez WiFi danych zebranych za . . . . . R . o3

pomocg BLK360

Import danych zebranych przez skaner obrazujacy

BLK360, w tym powigzania Cyclone FIELD 360, obiekty . . .

i GeoTagi

Import danych zebranych przez skaner RTC360 oraz

skanery z serii P, w tym powigzania Cyclone FIELD 360, . . . . .

obiekty i GeoTagi

Dostosowywanie rozdzielczosci obrazu podczas importu R . R

obrazoéw o niskiej i Sredniej rozdzielczosci z RTC360

Podglad importowanych danych, ktére zostaty .

pozyskane przez RTC360

Import danych zebranych przez mobilny skaner

obFr)azujacy\:BLKZGO e ! ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢

Filtrowanie danych BLK2GO podczas importu * . * *

E57 . . . . o3

DotProduct: dp . . . . o3

HeXML * . * *

Import danych *.blk z Managera Danych BLK360 . . * . * * *

LGS (plik projektu Leica Geosystems Universal) . . * *

Zbiorczy import B2G za pomocg interfejsu wiersza R .

polecen

Import skanéw bez obrazéw .

Import danych .cmi z BLK3D *




IMPORT DANYCH

Filtrowanie punktow wzgledem zasiegu

FIELDWORX

FIELD 360

BASIC

REGISTER 360 REGISTER 360

(Edycja BLK)
*

REGISTER

MODEL

SURVEY

Bezptatny
VIEWER

Interfejs wiersza polecer do wykorzystania podczas
importu danych RTC360 oraz BLK360 zapisanych na
dysku lokalnym

EKSPORT / PUBLIKOWANIE DANYCH

Publikacja fragmentow danych pozyskanych na
stanowiskach

FIELDWORX

FIELD 360

BASIC

REGISTER 360
(Edycja BLK)

*

REGISTER 360

REGISTER

MODEL

SURVEY

Bezptatny
VIEWER

Publikacja zawartosci szescianu ograniczajacego
(LimitBox)

AutoCAD DXF R12

Format COE - Cyclone Object Exchange (do AutoCAD,
MicroStation, przez COE Data Transfer)

ASCII (XYZ, SVY, PTS, PTX, TXT, format Uzytkownika)

PTS

PTX/PTS

PTX/PTS

PTX jako oddzielne stanowiska (stopy i metry)

*

*

Binarna chmura punktéw (PTZ, PTB)

PTG

BMP, TIFF, JPEG, PNG

RCP (ujednolicone i oddzielne stanowiska)*

LR SR SR 2

LAS (stopy i metry)*

Orto obraz, GeoTIFF, TWF (World File)

LR R R R R SR R4

Eksport obrazéw panoramicznych

Zbiorczy eksport zdje¢ panoramicznych (JPG, EXR)*

Zbiorczy eksport panoram skanéw (JPG, EXR)*

Eksport panoram z WayPoint (JPG, EXR)*

SDNF 3.0 (Intergraph Steel Detailing Neutral File)

PCF (Alias Piping Component File)

Leica System 1200

LandXML

Cyclone Il TOPO CWF & PCI

CloudWorx-VR ALP 3

LR AR R 4

LR R BE SR R 2

* (oo |

Opcje publikacji E57

Ujednolicony E57

Osobne stanowiska E57

Wybér pojedynczych stanowisk

Zawartos¢ szescianu ograniczajgcego

LR R 2R 4

oo ||

LR R 2R 4

* (o oo

Tryb zgodnosci z oprogramowaniem innych firm

Zobrazowania HDR

LR R R R RS

Plik archiwum Cyclone REGISTER 360 (RAF)

L AR AR AR AR ARARS

Funkcje publikowania zobrazowan

Publikowanie z / bez zobrazowan

Publikowanie zobrazowart HDR

Publikowanie LDR jako opcja

Plik RAF bedacy archiwum Cyclone REGISTER 360 (edycja
BLK)

LGS (plik projektu Leica Geosystems Universal), w tym
ochrona hastem

Zbor danych TruView Local

CVR

Wysytanie danych do TruView Cloud

Wysytanie danych do JetStream Enterprise

Zbiorczy eksport LGS za pomocg interfejsu wiersza
polecen

Zbiorczy eksport pliku archiwum RAF za pomocg
interfejsu wiersza polecen

Publikowanie do Cyclone ENTERPRISE*

Dziesigtkowanie chmur punktéw po opublikowaniu

Zapis obrazu wyswietlanego na ekranie do pliku

Automatyczne rozmywanie twarzy i tablic rejestracyjnycht

o | oo

LR 2R SR 2

IFC

DXF




INNE OGOLNE CECHY CYCLONE

Metryczne jednostki miary

Brytyjskie jednostki miary 10

Stopnie dziesietne lub katowe jednostki pomiaru: stopnie, minuty, sekundy 8
Katy ,czwartaki" do pomiaru azymutu we wcieciach 8

Jednoczesny wglad w obraz wideo i obraz skanowanych danych 8

Konfigurowalny, modyfikowalny interfejs uzytkownika: skroty klawiszowe, paski narzedzi 8
Obstuga liczb 64-bitowych
Obstuga grafiki 64-bitowej

Ciggty auto-zapis

Obiektowa baza danych typu Klient/Serwer 8

Wielowatkowos$¢ pozwalajgca w petni wykorzystaé procesory wielordzeniowe

Hierarchiczna struktura projektow
Eksplorator projektow (tylko Cyclone REGISTER 360 i Cyclone FIELDWORX)
Elastyczna obstuga licengji

Obstuga ustugi terminala 8

Zarzadzanie konfiguracja profili wielu Uzytkownikow 8

Stopniowe, inteligentne tadowanie modeli 8

Obiekty parametryczne 3

Pomoc Online

Modyfikacja ustawien skanowania BLK360

Gestos¢ skanowania (wysoka, srednia, niska)
Jakos¢ obrazu (HDR lub LDR)
Naswietlenie obrazu (EV od -5 do +5)

Ustawienie opdznienia skanowania (do 60 sekund) 8

Modyfikacja ustawien skanowania dla skaneroéw z serii P 10

Gestos¢ skanowania (12,5 mm; 10,0 mm; 8,0 mm; 6,25 mm; 4,0 mm; 3,125 mm przy 10 m)

Filtr zasiegu

Usuwanie skanow z BLK360

Kontrola stanu natadowania baterii BLK360

Sprawdzenie dostepnosci pamieci wewnetrznej BLK360

Sprawdzenie numeru seryjnego BLK360

Sprawdzenie wersji Firmware BLK360

Ustawienie czasu na wewnetrznym zegarze BLK360

Sprawdzenie poziomu natadowania baterii skanera z serii P 8

Sprawdzenie numeru seryjnego skanera z serii P 8

Sprawdzenie wersji Firmaware skanera z serii p3
Kalibracja Proscan (tylko Cyclone REGISTER)
Powiadomienia w aplikagji o zblizajgcym sie wygasnieciu licengji




Minimalna specyfikacja (moduty stacjonarne):

Procesor Dwurdzeniowy procesor pracujacy z czestotliwoscig 2,5 GHz

RAM Minimum 8 GB lub wiecej dla systemu 64-bitowego

System operacyjny Windows® 10 (64-bitowy), z wytaczeniem Bootcamp dla MacOS

Karta graficzna Obstuga standardu OpenGL 3.3 lub nowszego z pamiecia wideo 1 GB
Dysk twardy Do instalacji wymagane jest co najmniej 1 GB wolnego miejsca na dysku

Uwaga: Ta specyfikacja jest zalecana tylko do przegldania i \ lub pracy z mniejszymi projektami.

Zalecana specyfikacja stacji roboczych (moduty stacjonarne):

Procesor Najnowszy czterordzeniowy procesor i9 10-tej generacji o czestotliwosci 3,5 GHz lub wyzszej
RAM 64 GB

System operacyjny Windows® 10 (64-bitowy), z wytaczeniem Bootcamp dla MacOS

Karta graficzna Nividia Quadro, Nvidia GeForce lub AMD Radeon. 8 GB dedykowanej pamieci wideo

Dysk twardy Wewnetrzne dyski SSD. Jeden do zapisu i jeden do odczytu.

Uwaga: Aby zapewni najlepsz wydajno, zaleca si zainstalowanie najnowszych sterownikéw karty graficznej pobranych ze strony internetowej producenta.

Uwaga: Ta specyfikacja jest zalecana podczas pracy z oprogramowaniem Cyclone REGISTER, MODEL, SUVREY i Cyclone REGISTER 360.

Zalecana specyfikacja stacji roboczych (moduty przenosne):

Procesor Intel Core i5 2.4 GHz lub szybszy

RAM 16 GB lub wiecej

System operacyjny Windows® 10 (64-bitowy), z wytaczeniem Bootcamp dla MacOS
Karta graficzna Intel HD 520 lub lepsza

Dysk twardy Wewnetrzny dysk SSD

Port Port Ethernet lub adapter Ethernet

Uwaga: Aby zapewni najlepsz wydajno, zaleca si zainstalowanie najnowszych sterownikéw karty graficznej pobranych ze strony internetowej producenta.
Uwaga: Ta specyfikacja jest zalecana podczas pracy z Cyclone FIELDWORX.

Informacje o Pakietach Opieki Technicznej (CCP)

Cyclone 2021.1.0 22 luty 2021r.

Cyclone REGISTER 360 2021.1.0 22 luty 2021r.

Cyclone REGISTER 360 (edycja BLK) 2021.1.0 22 luty 2021r.



Od niemal 200 lat Leica Geosystems nalezaca do grupy Hexagon zmienia Swiat
pomiaréw i geodezji, opracowuje kompletne rozwigzania dla profesjonalistow.
Leica Geosystems jest znana z projektowania produktow klasy premium

i innowacyjnych rozwigzan. Specjalisci w réznych branzach, takich jak lotnictwo,
obronnos¢, ochrona i bezpieczenstwo, budownictwo oraz produkcja ufaja
produktom Leica Geosystems. Dzieki doktadnym i precyzyjnym instrumentom,
Zaawansowanemu oprogramowaniu i wysokiej jakosci ustugom, Leica
Geosystems kazdego dnia dostarcza wartosc specjalistom ksztattujgcym
przysztos¢ naszego Swiata.

Hexagon to Swiatowy lider w dziedzinie sensoréw, oprogramowania i rozwigzan
autonomicznych. Wykorzystujemy dane w celu zwiekszenia wydajnosci,
produktywnosci i doktadnosci w zastosowaniach przemystowych,
produkcyjnych, infrastrukturalnych, bezpieczenstwie i mobilnosci. Nasze
technologie ksztattujg migjskie i przemystowe ekosystemy, aby stawaty sie
coraz bardziej powigzane i autonomiczne - zapewniajac skalowalna,
zrownowazong przysztosc.

Hexagon (indeks Nasdaq na gietdzie w Sztokholmie: HEXA B) zatrudnia okoto
21 000 pracownikoéw w 50 krajach, a sprzedaz netto wynosi okoto 3,8 miliarda
EUR. Dowiedz sie wiecej na hexagon.com i $ledz nas @HexagonAB.

Cyrax i HDS sa zarejestrowanymi Copyright Leica Geosystems Sp. z 0.0., Warszawa, Polska. Wszystkie prawa zastrzezone.
znakami handlowymi, a Cyclone i Wydrukowano w Polsce - 2019. Leica Geosystems Sp. z 0.0. nalezy do grupy Hexagon AB.
CloudWorx sq znakami handlowymi 834449pl - 09.21

Leica Geosystems LLC. Wszystkie inne
znaki handlowe lub zarejestrowane
znaki handlowe sa wiasnoscia
odpowiednich wiascicieli.

Funkcjonalno$¢ produktu moze ulec
zmianie.

Microsoft, Windows oraz logo
Windows sa zarejestrowanymi
znakami handlowymi Microsoft
Corporation w USA i / lub innych
krajach.

Leica Geosystems Sp. z 0.0.

ul. Stawki 40 -
01-040 Warszawa, Polska . .

Tel.: +48 22 350 59 00 - when it has to be right eca
Fax: +48 22 350 59 01 Geosystems



